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Motto

Bukanlah hidup kalau tidak ada masalah, bukanlah sukses kalau

tidak melalui rintangan, bukanlah menang kalau tidak dengan pertarungan,

bukanlah lulus kalau tidak ada ujian, dan bukanlah berhasil kalau tidak berusaha

Orang tua memberikan pembekalan dan pelajaran yang berharga untuk anaknya,

mencapai kesuksesan dan keinginan yang di impikan oleh anaknya

Hargailah usaha mu apapun itu hasilnya, karna itu keinginan dan langkah yang

dilakukan

Sekecil apapun itu bentuknya dan sekecil apa itu hasilnya itu usaha sendiri.
Pilihan yang baik pilihan yang anda pernah ambil untuk diri anda. Jangan
mengatakan itu salah dan jangan pernah menyesal, penyesalan hanya membuat

diri menjadi lemah.



SISTEM KENDALI LIFT 4 LANTAI BERBASIS
PROGRAMMABLE LOGIC CONTROLLER (PLC)

Deny Purniawan
(300018017)

ABSTRAK

Lift merupakan suatu alat transportasi vertical yang terpasang di dalan gedung
bertingkat, yang digunakan untuk mengangkut sesuatu orang dari bawah ke atas atau
dari atas ke bawah. Lift banyak dijumpai di gedung-gedung bertingkat seperti mall,
hotel, kantor dan rumah sakit (RS). Maka dirancang berupa lift penumpang. Lift ini
dirancang berbentuk Miniatur lift 4 lantai terdapat tombol Hall Call, Car Call,
Emmergecy, indikator lantai berupa errow dan seven segmen .

Miniatur lift 4 lantai ini dikendalikan oleh PLC MITSHUBISHI FX2N-48MR .
Miniatur lift 4 lantai dilengkapi rangkaian seperti, motor AC 220 untuk menggerakan
naik dan turun cabbin lift, limit switch sebagai sensor di lantai 1, 2,3 dan 4.
Perancangan miniatur lift 4 lantai ini terdapat input dan output yang terhubung pada
panel kendali lift 4 lantai.

Dari hasil perancangan miniatur lift 4 lantai dan pembuatan sistem kendali
berkerja sesuai yang diinginkan. Sistem kendali lift naik dan turun dirancang secara
manual. Permintaan lift dilakukan baik lantai 1, 2,3 dan 4. Apabila lift dalam proses
menuju ke lantai tujuan dan permintaan di lantai lain, maka permintaan tersebut
diabaikan.

Kata kunci: lift, plc, miniatur
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