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ABSTRAK 

 
Permasalahan yang sering di jumpai pada tambak pembudidayaan udang ialah 

mengenai efektifitas waktu dalam pemberian pakan secara tepat waktu, rutin dan 

sesuai jadwal. Seringkali pemberian pakan terkendala dengan berbagai faktor 

diantaranya ialah para pekerja yang tertidur atau saat berada diluar jangkauan 

tambak pembudidayan udang dengan berbagai macam kepentingan, hal tersebut 

tentu dapat mempengaruhi perkembangan udang bahkan dapat menyebabkan 

kegagalan dalam pembudidayaan udang vaname (gagal panen). Berdasarkan 

permasalahan tersebut maka perlu terwujudnya alat pemberi pakan udang secara 

otomatis (auto feeder) ini, yang diharapkan mampu menjadi solusi untuk 

permasalahan seperti diatas. Menggunakan Modul Controller ESP32 dan aplikasi 

IoT Blynk, alat ini mampu memberikan pakan udang secara otomatis, terjadwal dan 

secara terus menerus tanpa mengganggu kegiatan pemberian pakan. Alat ini juga 

dilengkapi dengan display informasi mengenai stok pakan yang ada.  

 

Kata Kunci: Pemberi Pakan Otomatis, ESP32, Blynk 
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