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RANCANG BANGUN TRAINER MOTOR DC SERVO 

DAN STEPPER 
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ABSTRAK 

          Dalam dunia pendidikan terutama pendidikan teknik listrik & elektronika.  

Memahami cara kerja komponen motor sangat penting. Karena fungsi dari motor 

ini hampir digunakan di semua lini industri secara global dalam sistem industri 

tersebut. Di sisi lain, kebutuhan akan trainer praktikum yang fokus mempelajari 

cara kerja motor masih belum cukup, dengan perbandingan antara mahasiswa yang 

praktek dengan ketersediaan modul instrumentasi praktikum trainer. Memahami 

cara kerja motor menjadikan acuan utama di dalam pengembangan skill mahasiswa 

sebelum masuk ke dunia industri. 

          Trainer motor ini dibuat dengan menjadikan motor sebagai alat utama 

praktikum. Memiliki 3 jenis motor yang bisa dipraktekkan, yaitu motor DC, motor 

servo dan motor stepper. Terdapat rangkaian input kontrol motor dan rangkaian 

driver motor. Semua rangkaian itu dapat dikontrol dengan mikrokontroler. 

          Hasil penelitian ini berupa trainer motor yang bisa digunakan oleh mahasiswa 

untuk praktik. Praktik memahami rangkaian driver motor & aktuator motor 

dikontrol melalui mikrokontroler arduino. Panel praktikum didesain dengan 

memahami aspek kenyamanan praktek oleh user dengan menampilkan rangkaian 

setiap blok di dalam panel praktikum trainer motor. 

 

Kata kunci : Trainer, motor DC, motor servo, motor stepper, driver motor 
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